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warunki:

1.f(x) – przedział monotoniczności w <-l;l>

2.co najwyżej skończona ilość punktów nieciągłości I rodzaju


f(x0)=1/2(f(x0-)+f(x0+))

3.f(l)=f(-l)

gdy f(-x)=f(x)

bn=0
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gdy f(-x)=-f(x) a0=an=0, bn=calka…
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